
 

แผนการจัดการเรียนรูท่ี 13 
กลุมสาระการเรียนรูวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี                      รายวิชาเพิ่มเติม 
รายวิชา ว20292 เทคโนโลยี 2               ช้ันมัธยมศึกษาปท่ี 1 
หนวยการเรียนรูท่ี 3 การใชงานบอรด Arduino เบื้องตน          เวลา  18 ช่ัวโมง 
แผนการจัดการเรียนรูท่ี 13 เร่ือง การประยุกตใช Sensor รวมกับ Servo motor       เวลา  6 ช่ัวโมง 
ครูผูสอน   นางสาวหนึ่งฤทัย  การเกณขาย                      โรงเรียนพิชัย 
 
1. มาตรฐานการเรียนรู/ตัวช้ีวัด 

มาตรฐาน ว 4.1  เขาใจแนวคิดหลักของเทคโนโลยีเพื ่อการดำรงชีว ิตในสังคมท่ีมีการ
เปล่ียนแปลง อยางรวดเร็ว ใชความรูและทักษะทางดานวิทยาศาสตร คณิตศาสตร และ ศาสตร
อื่น ๆ เพื่อแกปญหาหรือพัฒนางานอยางมีความคิดสรางสรรค ดวยกระบวนการออกแบบเชิง
วิศวกรรม เลือกใชเทคโนโลยีอยางเหมาะสม โดยคำนึงถึงผลกระทบตอชีว ิต สังคม และ
ส่ิงแวดลอม  
ตัวช้ีวัด ม.1/5 ใชความรูและทักษะเกี่ยวกับวัสดุ อุปกรณ เครื ่องมือ กลไก ไฟฟา หรือ
อิเล็กทรอนิกสเพื่อแกปญหาไดอยางถูกตอง เหมาะสมและปลอดภัย 
 

2. จุดประสงคการเรียนรู 
 2.1 ดานความรู (K) 

   2.1.1 อธิบายหลักการทำงานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกส ไดแก Servo motor ได 
 2.2 ดานทักษะและกระบวนการ (P) 
   2.2.1 ออกแบบวงจรไฟฟาอิเล็กทรอนกิสอยางงายท่ีพบเห็นในชีวิตประจำวันได 
   2.3 ดานคุณลักษณะอันพึงประสงค (A) 
    2.3.1 มีความสนใจใฝรูในเรื่องท่ีเรียน  
    2.3.2 มีระเบียบวินัย มีความรับผิดชอบ และมีความซื่อสัตย 
    2.3.3 มีสวนรวมในการปฏิบัติกิจกรรม 
 
3. สมรรถนะของผูเรียน 

3.1 ความสามารถในการส่ือสาร 
3.2 ความสามารถในการคิด 
3.3 ความสามารถในการใชเทคโนโลยี 
3.4 ความสามารถในการแกปญหา 
 

4. คุณลักษณะอันพึงประสงค 
 4.1 มีวินัย 
 4.2 ใฝเรียนรู 
 4.3 มุงมั่นในการทำงาน 
  4.4 มีจิตสาธารณะ 
 



 

5. สาระสำคัญ 
  TinkerCad เปนโปรแกรมที่ใชในการออกแบบวงจร และจำลองการทำงานตาง ๆ บนบอรด 
Arduino ซึ่งเปนไมโครคอนโทรเลอรที่สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน โดยที่เราสามารถ
เลือกอุปกรณตาง ๆ เชน หลอดไฟแอลอีดีเพื่อใชในการแสดงสถานะ และลำโพงเปยโซเพื่อใชในการสง
เสียง และ Servo Motor เปนอุปกรณท่ีสามารถควบคุมเครื่องจักรกล หรือระบบการทํางานนั้นๆ ให
เปนไปตามความตองการ เชน ควบคุมความเร็ว (Speed) , ควบคุมแรงบิด (Torque) , ควบคุมแรง
ตําแหนง (Position) โดยใหผลลัพธตามความตองการที่มีความแมนยําสูง มาทดสอบในแบบจำลอง
กอนนำไปประยุกตใชงานจริง 
 
6. ภาระงาน/ช้ินงาน 

6.1 ใบงานท่ี 13 การประยุกตใช Sensor รวมกับ Servo motor 
 
7. กิจกรรมการเรียนรู (รูปแบบการสอนโดยใช CODE COOL model) 
   ช่ัวโมงท่ี 1-2 
  ข้ันท่ี 1 Construction and Coaching สรางการเรียนรูโดยครูเปนผูแนะนำ 
   1. ผูสอนช้ีแจงเนื้อหา จุดประสงคการเรียนรู ภาระ/ช้ินงาน และการวัดประเมินผล  
   2. ผูสอนกระตุนความสนใจของผูเรียน โดยเปดใหผูเรียนดูคลิปการทำงานของไมกั้นรถยนต
อัตโนมัติ จากคลิป https://www.youtube.com/watch?v=wGpnFVVvcxU จากนั้นตั ้งประเด็น
คำถามกับนักเรียนวานักเรียนเคยเห็นไมกั้นรถยนตแบบในคลิปหรือไม และคิดวามีการทำงานอยางไร 
(แนวการตอบ เคยเห็น คิดวามีการทำงานโดยมีเจาหนาท่ีคอยกดเปดปดไมกั้นเวลารถไฟมา หรือไมก็
ต้ังเวลาอัตโนมัติ)  
   3. ผูสอนทบทวนความรู เรื่อง ไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสเบ้ืองตน จากคาบเรียนท่ีแลววา การ
ตอวงจรไฟฟาของหลอดไฟ LED จะตอขาสัญญาณกับบอรด Arduino กับข้ัวบวก (Anode) ผานตัว
ตานทาน (resistor) และตอขา GND กับข้ัวลบ (Cathode) 

 
 

https://www.youtube.com/watch?v=wGpnFVVvcxU


 

4. ผูสอนทบทวนการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการทำงานของหลอดไฟ LED โดยใชคำส่ัง
ตางๆ เพื่อควบคุมการทำงาน ดังโคดตอไปนี้ โดยผลลัพธท่ีไดจากโปรแกรมคือ ไฟ LED ติด 1 วินาที 
และดับ 1 วินาที สลับกันไป 

 
 

  ข้ันท่ี 2 Openness to Experience เปดรับประสบการณใหม 
   5. ผูสอนแนะนำอุปกรณอิเล็กทรอนิกส Servo motor จากสไลดออนไลน 
https://drive.google.com/file/d/1p5pHDI4cSnTPEylo75OgxYktOPJ8pb1x/view  

 
 6. ผูสอนและผูเรียนทดลองตอวงจรของ Servo motor และเขียนโปรแกรมควบคุมใหทำงาน
แบบอัตโนมัติในเว็บไซต TinkerCAD และทำใบงานท่ี 13.1 Servo motor สงใน Google 
classroom 
 ช่ัวโมงท่ี 3-4 

ข้ันท่ี 3 Doing ลงมือปฏิบัติและทำงานรวมกัน 
7. ผูเรียนแบงกลุมทำกิจกรรมตามใบงานท่ี 13.2 การประยุกตใช Sensor โดยใชอุปกรณจาก

กลองโคดด้ิง ในการตอวงจรไฟฟาและเขียนโปรแกรมควบคุม ผูสอนใหผูเรียนแตละกลุมแบงหนาท่ีใน
การสรางสรรคช้ินงานจากการประยุกตใช Sensor รวมกับ Servo motor 

https://drive.google.com/file/d/1p5pHDI4cSnTPEylo75OgxYktOPJ8pb1x/view


 

ไดแก ตอวงจรไฟฟา และเขียนโปรแกรม, ประดิษฐโมเดลสำหรับสาธิตการทำงานของ Servo 
motor (ไมกั้นรถยนต) ในข้ันตอนนี้ใชระยะเวลา 2 ช่ัวโมงในการประดิษฐช้ินงาน โดยผูสอนมีหนาท่ี
ใหคำแนะนำผูเรียนระหวางปฏิบัติกิจกรรม 

ช่ัวโมงท่ี 5-6 
ข้ันท่ี 4 Evaluation and Sharing ประเมินผลและแลกเปลี่ยนเรียนรู 
8. ผูเรียนแตละกลุมเตรียมนำเสนอผลงานและสาธิตการทำงานหนาช้ันเรียน 
9. ผูเรียนและผูสอนรวมกันสรุปเกี่ยวกับการทำงานของ Sensor และการใชงาน Servo 

motor และรวมประเมินผลใหขอเสนอแนะกับผลงานของเพื่อน 
 

8. สื่อ/แหลงการเรียนรู 
8.1 เว็บไซต https://www.tinkercad.com/  
8.2 Google classroom รายวิชาเทคโนโลยี 2 
8.3 คลิปวิดีโอ เรื่อง ไมกั้นรถยนต https://www.youtube.com/watch?v=wGpnFVVvcxU 
8.4 ใบงานท่ี 13 เรื่อง การประยุกตใช Sensor 
8.5 สไลดความรู เรื่อง Servo motor จากเว็บไซต 

https://drive.google.com/file/d/1p5pHDI4cSnTPEylo75OgxYktOPJ8pb1x/view 
8.6 กลองอุปกรณโคดด้ิง 
8.7 ชุดคอมพิวเตอรสำหรับเขียนโปรแกรม 

 
9. การวัดผลและประเมินผล 

9.1 การวัดผล 

จุดประสงค 
การเรียนรู 

วิธีการวัด เคร่ืองมือ เกณฑการตัดสิน 

ดานความรู (K) 
1. อธิบายหลักการ
ทำงานของอุปกรณ
อิเล็กทรอนิกส ไดแก 
Servo motor 
 
ดานทักษะและ
กระบวนการ (P) 
1. ออกแบบช้ินงานและ
ตอวงจรไฟฟา
อิเล็กทรอนิกสอยางงาย
ในแบบจำลองได 
 

 
- ตรวจใบงานท่ี 13 เรื่อง 
การประยุกตใช Sensor 
รวมกับ Servo motor 
 

 
 
 

- ตรวจผลการตอ
วงจรไฟฟาบน Tinkercad 
- ช้ินงานประดิษฐ
แบบจำลองโมเดลการ
ทำงานระบบไมกั้นรถยนต 
 

 
- ใบงานท่ี 13 เรื่อง 
การประยุกตใช 
Sensor รวมกับ 
Servo motor 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ผานเกณฑรอยละ 70 
 
 
 
 
 
 
ผานเกณฑรอยละ 70 
 
 
 
 
 

https://www.tinkercad.com/
https://www.youtube.com/watch?v=wGpnFVVvcxU
https://drive.google.com/file/d/1p5pHDI4cSnTPEylo75OgxYktOPJ8pb1x/view


 

 
9.2 เกณฑการประเมินผล  (รูบริกส) 

ประเด็นการประเมิน 
ระดับคุณภาพ 

(3) 
ดีมาก  

(2) 
ดี  

(1) 
กำลังพัฒนา  

(0) 
ตองปรับปรุง 

1. อธิบายหลักการ
ทำงานของอุปกรณ
อิเล็กทรอนิกส เชน 
Servo motor ได (K) 

อธิบายหลักการ
ทำงานของ
อุปกรณ
อิเล็กทรอนิกส 
เชน Servo 
motor ได 
อยางเหมาะสม
และถูกตอง
ครบถวนสมบูรณ 

อธิบายหลักการ
ทำงานของ
อุปกรณ
อิเล็กทรอนิกส 
เชน Servo 
motor ไดอยาง
เหมาะสมและ
ถูกตองแต 
ไมครบสมบูรณ 

อธิบายหลักการ
ทำงานของ
อุปกรณ
อิเล็กทรอนิกส 
เชน Servo 
motor ไดไมคอย
ถูกตอง 

ไมสามารถอธิบาย
หลักการทำงานของ
อุปกรณ
อิเล็กทรอนิกส เชน 
Servo motor ได
เลย 

2. ออกแบบ
วงจรไฟฟา
อิเล็กทรอนิกสอยาง
งายท่ีพบเห็นใน
ชีวิตประจำวันได (P) 

ออกแบบ
วงจรไฟฟา
อิเล็กทรอนิกส
อยางงายท่ีพบ
เห็นใน
ชีวิตประจำวันได
อยางเหมาะสม
และถูกตอง
ครบถวนสมบูรณ 

ออกแบบ
วงจรไฟฟา
อิเล็กทรอนิกส
อยางงายท่ีพบ
เห็นใน
ชีวิตประจำวันได
อยางเหมาะสม
และถูกตองแต 
ไมครบสมบูรณ 

ออกแบบ
วงจรไฟฟา
อิเล็กทรอนิกส
อยางงายท่ีพบ
เห็นใน
ชีวิตประจำวันได
ไมคอยถูกตอง 

ไมสามารถ
ออกแบบ
วงจรไฟฟา
อิเล็กทรอนิกสอยาง
งายท่ีพบเห็นใน
ชีวิตประจำวันได
เลย 

3. ความรับผิดชอบ 
(A) 

สงงานกอน
กำหนด ท่ีไดรับ
มอบหมายและ

สงงานตาม
กำหนดท่ีไดรับ
มอบหมายและ

สงงานตาม
กำหนดท่ีไดรับ
มอบหมายแตตอง

สงงานลาชากวา
กำหนดและ
บางสวนตองคอย
แนะนำตักเตือน 

จุดประสงค 
การเรียนรู 

วิธีการวัด เคร่ืองมือ เกณฑการตัดสิน 

ดานคุณลักษณะท่ีพึง
ประสงค (A) 
1. มีความสนใจใฝรู 
ในเรื่องท่ีเรียน  
2. มีระเบียบวินัย  
มีความรับผิดชอบ และมี
ความซื่อสัตย 
3. มีสวนรวมในการ
ปฏิบัติกิจกรรม 

 
 
- สังเกตความสนใจ และ
พฤติกรรมการมีสวนรวม
ในการอภิปรายซักถาม 
 

 
 
- แบบประเมิน
คุณลักษณะอันพึง
ประสงค 

 
 
ผานเกณฑรอยละ 90 



 

ประเด็นการประเมิน 
ระดับคุณภาพ 

(3) 
ดีมาก  

(2) 
ดี  

(1) 
กำลังพัฒนา  

(0) 
ตองปรับปรุง 

ปฏิบัติเองจนเปน
นิสัย 

ปฏิบัติเองจนเปน
นิสัย 

คอยแนะนำ
ตักเตือน 

 
9.3 เกณฑการตัดสิน 

- รายบุคคลนักเรียนมีผลการเรียนรูไมต่ำกวาระดับ  2  จึงถือวาผาน 
- รายกลุมรอยละ...80..ของจำนวนนักเรียนท้ังหมดมีผลการเรียนรูไมต่ำกวาระดับ  2 

 
แบบประเมินผลงาน เร่ือง การประยุกตใช Sensor รวมกับ servo motor 

วันท่ี...........เดือน........................................พ.ศ............... 

ท่ี ช่ือ-สกุล 

เกณฑการใหคะแนน 
รวมคะแนน 

(10) 
การตอไฟ 
LED (3) 

การตอ 
servo 

motor (3) 

การเขียน
โปรแกรม (3) 

ผลลัพธของ
ช้ินงาน 

(1) 
       
       
       
       
       
       
       
       
       
       
       
       
 
เกณฑการประเมิน 

คะแนน  9-10 คะแนน   อยูในระดับคุณภาพ  ดีเยี่ยม 
คะแนน  6-8 คะแนน   อยูในระดับคุณภาพ  ดี 
คะแนน  4-5 คะแนน  อยูในระดับคุณภาพ  ปานกลาง 
คะแนน  1-3 คะแนน  อยูในระดับคุณภาพ  พอใช 
 

หมายเหตุ  นักเรียนตองผานเกณฑระดับดีข้ึนไป 
 

 



 

เกณฑการใหคะแนน 
รายการ
ประเมิน 

เกณฑการใหคะแนน 

3 2 1 0 

1. การตอ
หลอดไฟ LED 
( 3 คะแนน ) 

กำหนดสีของ
หลอดไฟ LED 
และตอเขากับ
สายไฟไดถูกตอง
ทุกหลอด 

กำหนดสีของ
หลอดไฟ LED และ
ตอเขากับสายไฟได 
2-3 หลอด 

กำหนดสีของ
หลอดไฟ LED 
และตอเขากับ
สายไฟได 1 
หลอด 

ไมสามารถ
กำหนดสี
หลอดไฟ LED 
และตอสายไฟ 
ไดเลย 

2. การตอ 
Servo 
motor 
( 3 คะแนน ) 

ตอ Servo motor 
ไดถูกตอง 

ตอ Servo motor 
ได แตใชสายไฟไม
ถูกตอง 

ตอ Servo 
motor ไดแตตอ
สายไมครบ 

ไมสามารถตอ 
Servo motor 
ไดเลย 

3. การเขียน
โปรแกรม 
( 3 คะแนน ) 

เขียน
โปรแกรมควบคุม
ไฟ LED และ 
Servo motor ได
ถูกตองตาม
เงื่อนไขท้ังหมด 

เขียน
โปรแกรมควบคุม
ไฟ LED ได 2-3 
หลอด และหรือ 
Servo motor ได
ตามเงื่อนไข 

เขียน
โปรแกรมควบคุม
ไฟ LED ได 1 
หลอด และหรือ 
Servo motor ได
ตามเงื่อนไข  

ไมสามารถเขียน
โปรแกรมควบคุม
ไฟ LED และ 
Servo motor 
ไดเลย  

 
รายการประเมิน เกณฑการใหคะแนน 

1 0 

4. ผลลัพธของช้ินงาน( 1 คะแนน ) ไดผลลัพธตามท่ีโจทย
ตองการ 

ไมไดผลลัพธตามท่ีโจทย
ตองการ 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

แบบประเมินคุณลักษณะอันพึงประสงค 
วันท่ี...........เดือน........................................พ.ศ............... 

ท่ี ช่ือ-สกุล 
เกณฑการใหคะแนน 

รวมคะแนน 
(16) 

มีวินัย 
(4) 

ใฝเรียนรู 
(4) 

มุงม่ันในการ
ทำงาน (4) 

มีจิตสาธารณะ 
(4) 

       
       
       
       
       
       
       
       
       
       
       
       
 
เกณฑการประเมิน 

คะแนน  13-16 คะแนน   อยูในระดับคุณภาพ  ดีเยี่ยม 
คะแนน  9-12 คะแนน   อยูในระดับคุณภาพ  ดี 
คะแนน  5-8 คะแนน  อยูในระดับคุณภาพ  ปานกลาง 
คะแนน  1-4 คะแนน  อยูในระดับคุณภาพ  พอใช 
 

หมายเหตุ  นักเรียนตองผานเกณฑระดับดีข้ึนไป 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

เกณฑการประเมินคุณลักษณะอันพึงประสงค 
หนวยการเรียนรูที่ ..................   เร่ือง............................................................................................ 
ช่ือผูถูกประเมิน........................................................................................................ 

     ประเด็น 

  ระดับ 
มีวินัย ใฝเรียนรู มุงม่ันในการทำงาน มีจิตสาธารณะ 

4 

ระดับ 

ดีเยี่ยม 

แสดงออกถึงการยึด

มั่นในขอตกลง 

กฎเกณฑ  

และระเบียบของ

ครอบครัว โรงเรียน 

และสังคม ไดเปน

อยางดี อยางชัดเจน 

แสดงออกถึงความต้ังใจ 

เพียรพยายามในการเรียน 

แสวงหาความรูจากแหลง

เรียนรูท้ังภายใน และภาย 

นอกโรงเรียน ไดเปนอยางดี 

อยางชัดเจน 

แสดงออกถึงความต้ังใจและ

รับผิดชอบในการทำหนาท่ี

การงาน ดวยความเพียร

พยายาม อดทน เพ่ือใหงาน

สำเร็จตามเปาหมาย ไดเปน

อยางดี อยางชัดเจน 

แสดงออกถึงการมีสวนรวมใน

กิจกรรมหรือสถานการณท่ี

กอใหเกิดประโยชนแกผูอ่ืน ชุมชน 

และสังคม ดวยความเต็มใจ

กระตือรือรนโดยไมหวัง

ผลตอบแทนไดเปนอยางดี อยาง

ชัดเจน 

3 

ระดับดี 

 

แสดงออกถึงการยึด

มั่นในขอตกลง 

กฎเกณฑ  

และระเบียบของ

ครอบครัว โรงเรียน 

และสังคม ไดเปน

อยางดี  

แสดงออกถึงความต้ังใจ 

เพียรพยายามในการเรียน 

แสวงหาความรูจากแหลง

เรียนรูท้ังภายใน และภาย 

นอกโรงเรียน ไดเปนอยางดี  

แสดงออกถึงความต้ังใจและ

รับผิดชอบในการทำหนาท่ี

การงาน ดวยความเพียร

พยายาม อดทน เพ่ือใหงาน

สำเร็จตามเปาหมาย ไดเปน

อยางดี  

แสดงออกถึงการมีสวนรวมใน

กิจกรรมหรือสถานการณท่ี

กอใหเกิดประโยชนแกผูอ่ืน ชุมชน 

และสังคม ดวยความเต็มใจ

กระตือรือรนโดยไมหวัง

ผลตอบแทนไดเปนอยางดี 

2 

ระดับ 

ปานกลาง 

 

แสดงออกถึงการยึด

มั่นในขอตกลง 

กฎเกณฑ  

และระเบียบของ

ครอบครัว โรงเรียน 

และสังคม ไดเปนเปน

บางครัง้ 

แสดงออกถึงความต้ังใจ 

เพียรพยายามในการเรียน 

แสวงหาความรูจากแหลง

เรียนรูท้ังภายใน และภาย 

นอกโรงเรียน ไดเปนบางครั้ง 

แสดงออกถึงความต้ังใจและ

รับผิดชอบในการทำหนาท่ี

การงาน ดวยความเพียร

พยายาม อดทน เพ่ือใหงาน

สำเร็จตามเปาหมาย ไดเปน

บางครัง้ 

แสดงออกถึงการมีสวนรวมใน

กิจกรรมหรือสถานการณท่ี

กอใหเกิดประโยชนแกผูอ่ืน ชุมชน 

และสังคม ดวยความเต็มใจ

กระตือรือรนโดยไมหวัง

ผลตอบแทนไดเปนบางครั้ง 

1 

ระดับ 

พอใช 

 

แสดงออกถึงการยึด

มั่นในขอตกลง 

กฎเกณฑ และ

ระเบียบของครอบครัว 

โรงเรียน และสังคม 

ไดโดยมีการกำกับ

ติดตามจากครูผูสอน 

แสดงออกถึงความต้ังใจ ใน

การเรียน แสวงหาความรู

จากแหลงเรียนรูท้ังภายใน 

และภาย 

นอกโรงเรียนไดโดยมีการ

กำกับติดตามจากครูผูสอน 

แสดงออกถึงความต้ังใจและ

รับผิดชอบในการทำหนาท่ี

การงาน เพ่ือใหงานสำเรจ็

ตามเปาหมาย ไดโดยมีการ

กำกับติดตามจากครูผูสอน 

แสดงออกถึงการมีสวนรวมใน

กิจกรรมหรือสถานการณท่ี

กอใหเกิดประโยชนแกผูอ่ืน ชุมชน 

และสังคม ดวยความเต็มใจ

กระตือรือรนโดยไมหวัง

ผลตอบแทนไดโดยมีการกำกับ

ติดตามจากคร ู

 
 
 
 
 



 

แบบประเมินสมรรถนะสำคัญของนักเรียน 
วันท่ี...........เดือน........................................พ.ศ............... 

ท่ี รายช่ือนักเรียน 

สมรรถนะสำคัญของผูเรียน 

รว
มค

ะแ
นน

 

ระ
ดับ

คุณ
ภา

พ
 

คว
าม

สา
มา

รถ
ใน

กา
รส

ื่อส
าร

 

คว
าม

สา
มร

ถใ
นก

าร
คิด

 

คว
าม

สา
มา

รถ
ใน

กา
รแ

กป
ญ

หา
 

คว
าม

สา
มา

รถ
ใน

กา
รใ

ชเ
ทค

โน
โล

ยี 

        
        
        
        
        
        
        
        
        
        

 

หมายเหตุ  ในแตละชองสมรรถนะใหใสคะแนนระดับคุณภาพ   
ดีมาก  หมายถึง  พฤติกรรมท่ีปฏิบัตินั้นชัดเจนและสม่ำเสมอ   ใหระดับ   3  คะแนน    
ดี  หมายถึง  พฤติกรรมท่ีปฏิบัตินั้นชัดเจนและบอยครั้ง    ใหระดับ  2  คะแนน 
พอใช    หมายถึง  พฤติกรรมท่ีปฏิบัติบางครั้ง  ใหระดับ  ใหระดับ  1  คะแนน   
ปรับปรุง  หมายถึง  ไมเคยปฏิบัติพฤติกรรมนั้นเลย  ใหระดับ  ใหระดับ 0  คะแนน
เกณฑการประเมิน 

คะแนน  10-12 คะแนน   อยูในระดับคุณภาพ  ดีมาก 
คะแนน  7-9 คะแนน   อยูในระดับคุณภาพ  ดี 
คะแนน  4-6 คะแนน  อยูในระดับคุณภาพ  พอใช 
คะแนน  1-3 คะแนน  อยูในระดับคุณภาพ  ปรับปรุง 

หมายเหตุ นักเรียนตองผานเกณฑระดับดีข้ึนไป 
 
 
 
 



 

เกณฑการประเมินสมรรถนะสำคัญของนักเรียน 
     ประเด็น 
  ระดับ 

การสื่อสาร การคิด การแกปญหา การใชเทคโนโลย ี

3 
ระดับ 
ดีมาก 

ใชภาษาได
คลองแคลว ชัดเจน
ถูกตองตามหลัก
ภาษา และเลือกใช
วิธีการสื่อสารอยาง
เหมาะสมและคุมคา 

สามารถคิดวิเคราะห คิด
สังเคราะหเพื่อนำไปสูการ
วางแผน ออกแบบ 
กำหนดเปาหมาย สรุปองค
ความรู และคิดสรางสรรค
สิ่งใหมไดอยางมี
ประสิทธิภาพเพื่อ
ประโยชนตอตนเองและ
สังคม  

สามารถแกปญหาได
ถูกตอง สมเหตุสมผลตาม
กระบวนการแกปญหา 
และไดผลงาน/ชิ้นงานท่ีมี
คุณภาพ และสามารถ
นำไปประยุกตใชในการ
ปองกันและแกปญหาใน
สถานการณอืน่ๆ ไดอยาง
สอดคลองตามหลักเหตุผล
และคุณธรรม 

เลือกใชเทคโนโลยีในการ
เรียนรูและการสื่อสารได
อยางเหมาะสม สรางสรรค 
และมีคุณธรรม โดยใช
ทักษะกระบวนการทาง
เทคโนโลยีเพื่อการ
ออกแบบและแกปญหา
หรือความตองการไดอยาง
ถูกตองตามหลักวิชาการ 

2 
ระดับดี 

 

ใชภาษาได
คลองแคลว ถูกตอง
ตามหลักภาษา และ
เลือกใชวิธีการ
สื่อสารอยาง
เหมาะสม 

สามารถคิดวิเคราะห คิด
สังเคราะหเพื่อนำไปสูการ
วางแผน ออกแบบ 
กำหนดเปาหมาย โดยสรุป
เปนองคความรู และคิด
สรางสรรคสิ่งใหมได 

สามารถแกปญหาได
ถูกตองตามกระบวนการ
แกปญหา และไดผลงาน/
ชิ้นงานท่ีมีคุณภาพ และ
สามารถนำไปประยุกตใช
ในการปองกันและ
แกปญหาในสถานการณ
อื่นๆ ได 

เลือกใชเทคโนโลยีในการ
เรียนรูและการสื่อสารได
อยางเหมาะสม โดยใช
ทักษะกระบวนการทาง
เทคโนโลยีเพื่อการ
ออกแบบและแกปญหา
หรือความตองการไดอยาง
ถูกตอง 

1 
ระดับ 
พอใช 

 

ใชภาษาไดถูกตอง
ตามหลักภาษา และ
เลือกใชวิธีการ
สื่อสารอยาง
เหมาะสม 

สามารถคิดวิเคราะห คิด
สังเคราะหเพื่อนำไปสูการ
วางแผน ออกแบบ 
กำหนดเปาหมาย  

สามารถแกปญหาได
ถูกตองตามกระบวนการ
แกปญหา และไดผลงาน/
ชิ้นงาน  

เลือกใชเทคโนโลยีในการ
เรียนรูและการสื่อสารได 
โดยใชทักษะกระบวนการ
ทางเทคโนโลยีเพื่อการ
ออกแบบและแกปญหา
หรือความตองการ 

0 
ระดับ 

ปรับปรุง 
 

ใชภาษาไมถูกตอง
ตามหลักภาษา และ
ไมสามารเลือกใช
วิธีการสื่อสารได 

ไมสามารถคิดวิเคราะห 
คิดสังเคราะห และคิด
สรางสรรคสิ่งใหมได 

ไมสามารถแกปญหาตาม
กระบวนการแกปญหาได 

ไมสามารถเลือกใช
เทคโนโลยีในการเรียนรู
และการสื่อสารได ขาด
ทักษะกระบวนการทาง
เทคโนโลยีเพื่อการ
ออกแบบและแกปญหา
หรือความตองการ 

 
 
 
 
 
 



 

ใบงานท่ี 13 เร่ือง การประยุกตใช Sensor รวมกับ Servo motor 
 

โจทยปญหา คือ ใหไฟจราจรทำงานตามลำดับ ไฟเขียวติด 3 วินาที ไฟเหลืองติด 1 วินาที และไฟแดง
ติด 3 วินาที ในขณะไฟแดงติด ใหมีเสียงดังแจงเตือนใหคนเดินขามถนน และเมื่อมีรถหรือคนขามให
ไมกั้นยกข้ึน 

การตอวงจรไฟฟาอิเล็กทรอนิกส โดยเพิ่มอุปกรณจากเดิม คือ ลำโพงเปยโซ 1 อัน (ตอขา 8) 
จากนั้นเขียนโปรแกรมเพิ่มเติมโดยมีเงื่อนไข ดังนี ้  

 1) ไฟเขียวติดเปนเวลา 3 วินาที ไฟดวงอื่นดับ (เหลือง แดง) 
 2) ไฟเหลืองติดเปนเวลา 1 วินาที ไฟดวงอื่นดับ (เขียว แดง) 
 3) ไฟแดงติดเปนเวลา 3 วินาที  ไฟดวงอื่นดับ (เขียว เหลือง) 
 4) ใหลำโพงเปยโซสงเสียงดัง 3 วินาทีขณะท่ีไฟแดงติด 
 5) ขณะไฟเขียวติด ใหเปดไมกั้นรถยนต ไฟแดงติด ใหปดไมกั้นรถยนต 
 

ตัวอยางการตอวงจรและโคดโปรแกรม 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 
 

ความคิดเห็นของหัวหนากลุมสาระฯ/ผูท่ีไดรับมอบหมาย 
1. เปนแผนการจัดการเรียนรูท่ี 
สมบูรณมีหัวขอครบถวน ไมสมบูรณ.............................................................. 
ดีมาก ดี  พอใช ปรับปรุง 

2. การจัดกิจกรรมการเรียนไดนำเอากระบวนการเรียนรู 
เนนผูเรียนเปนสำคัญมาใชในการสอนไดอยางเหมาะสมกับศักยภาพท่ีแตกตางกันของผูเรียน 
ยังไมเนนผูเรียนเปนสำคัญ/ควรปรับปรุงพัฒนาตอไป 
เปนกิจกรรมการเรียนแบบ Active Learning 

……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
3. เปนแผนการจัดการเรียนรู 
นำไปใชไดจริง 
ควรปรับปรุงกอนนำไปใช 

4. ขอเสนอแนะอื่นๆ 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
 

     ลงช่ือ..................................................................... 
          (นางสาวกานดา  สุขแดง) 

                       ตำแหนงหัวหนากลุมสาระการเรียนรูวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี 
     วันท่ี...........เดือน................................พ.ศ............. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

บันทึกหลังการจัดการเรียนรู 
แผนการจัดการเรียนรูท่ี 13 เร่ือง การประยุกตใช Sensor รวมกับ Servo motor 

1. ผลการจัดการเรียนรู 
 1.1 ดานการจัดการเรียนรู (K) 
  - อธิบายหลักการทำงานของอุปกรณอิเล็กทรอนิกส ไดแก Servo motor ได 
  ระดับดีมาก จำนวน 40 คน  คิดเปนรอยละ 100 
  ระดับดี  จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
  ระดับพอใช จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
  ระดับปรับปรุง จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
 1.2 ดานทักษะกระบวนการ (P) 
  - ออกแบบวงจรไฟฟาอิเล็กทรอนกิสอยางงายท่ีพบเห็นในชีวิตประจำวันได 
  ระดับดีมาก จำนวน 40 คน  คิดเปนรอยละ 100 
  ระดับดี  จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
  ระดับพอใช จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
  ระดับปรับปรุง จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
 1.3 ดานคุณลักษณะ (A) 
  - มีความสนใจใฝรูในเรื่องท่ีเรียน มีระเบียบวินัย มีความรับผิดชอบ และมีความ
ซื่อสัตย และมีสวนรวมในการปฏิบัติกิจกรรม 
  ระดับดีมาก จำนวน 40 คน  คิดเปนรอยละ 100 
  ระดับดี  จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
  ระดับพอใช จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
  ระดับปรับปรุง จำนวน - คน คิดเปนรอยละ - 
2. ปญหาและอุปสรรค 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
3. แนวทางแกไข 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
     

     ลงช่ือ.............................................................ผูสอน 
      (นางสาวหนึ่งฤทัย  การเกณขาย) 
     วันท่ี...........เดือน..................................พ.ศ.............. 
 
ขอคิดเห็น/ขอเสนอแนะของผูอำนวยการหรือผูท่ีไดรับมอบหมาย 
 

……………………………………………………………………………………………………………………………………………. 
 

     ลงช่ือ..................................................................... 
          (นางสาวดวงฤทัย  แกวพวง) 

ตำแหนงรองผูอำนวยการกลุมบริหารวิชาการ 
     วันท่ี...........เดือน................................พ.ศ............. 
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ผลงานนักเรียน 
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